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虹科 Seskion
解决方案

模拟

测量

分析

借助仿真器盒系列产品和相关软件，实现测试和仿真通用总线系统中的数据通信

i n t e l n e c t . c o m
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PSI5 模拟器
用于读取和仿真 PSI5 标准数据的接口盒 ,
快速轻松读取数据，仿真数据也可用于主动实时干预

 ■ 提供 USB 2.0 接口以及用于控制单元和传感器的连接接口
 ■ 通过外部插头电源装置供电
 ■ 与 Windows-10+11，Microsoft .NET Framework 2.0，

       Linux（仅 API，无 GUI）系统兼容
 ■ 支持以 3Ms/s 的速度记录 PSI5 电压和电流
 ■ 支持以 .csv 文件 （Excel） 和 .tdms 文件 （NI）格式导出数据
 ■ 标准化波特率为 125/189 kbit/s，单个波特率为 80-250 kbit/s
 ■ 支持符合 PSI5 规范的所有工作模式

软件 
 ■ 标准 Windows GUI 应用程序（可选）：特定于协议的 GUI 应用程 

 序提供了广泛的设置，从信号定义、波特率和错误检测到触发事件；
       PSI5 总线通信的可视化有助于故障排除，并且还易于保存；
       PSI5 数据记录有时间戳，因此可以导入和导出数据

 ■ API-ANSI-C（包含在包装盒中）
 ■ LabVIEW Lib（可选）
 ■ EMC 测试（可选）
 ■ 传感器编程器 - 软件（可选）
 ■ 传感器测试软件，最多可支持 5 个 PSI5 盒（可选）

模拟器具备 ECU/ 传感器 /监听三种仿真模式，可生成对应仿真的数据，同时可记录 ECU 与传感器间的总线数据
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 ■ 促进传感器技术的发展  ■ PSI5 软件中的可视化 /分析工具
 ■ 具备测试和模拟功能

规格参数 
 ■ 提供 USB 2.0 接口以及用于控制单元和传感器的连接接口
 ■ 通过外部插头电源装置供电
 ■ 与 Windows-10+11，Microsoft .NET Framework 2.0，Linux  

       （仅 API，无 GUI）系统兼容

SENT模拟器
用于读取和仿真 SENT 标准数据的接口盒 ,
快速轻松读取数据，仿真数据也可用于主动干预该过程

 ■ 简化传感器技术的开发  ■ SENT 软件中的可视化 /分析工具  ■ 具备测试和模拟功能

规格参数

 ■ 支持以 3Ms/s 的速度记录 SENT 电压
 ■ 支持以 .csv 文件 （Excel） 和 .tdms 文件 （NI）格式导出数据
 ■ SENT 抽动时间 ≥3μs
 ■ 支持符合 SENT 规范的所有工作模式
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软件 

 ■ 标准 Windows GUI 应用程序（可选）：特定于协议的 GUI 应用
123 程序提供了广泛的设置，从信号定义、波特率和错误检测到触
123 发事件。SENT 总线通信的可视化有助于故障排除，并且还易于

规格参数 
 ■ 提供USB 2.0 接口以及用于控制单元和传感器的连接接口
 ■ 通过外部插头电源装置供电
 ■ 与 Windows-10+11，Microsoft .NET Framework 2.0，

       Linux（ 仅API，无GUI ）系统兼容
 ■ SPI的数字记录，每秒48兆采样
 ■ 支持以.csv文件 （ Excel ） 和 .tdms 文件 （ NI ）格式导出数据
 ■ 模式：帧外或帧内SPI
 ■ SPI波特率：作为控制设备，速度高达 16 MBit/s，作为传感器，1 

231速度高达 8 MBit/s

软件 
 ■ 标准 Windows GUI 应用程序（可选）：特定于协议的 GUI 应用

123 程序提供了广泛的设置，从信号定义、波特率和错误检测到触
123 发事件。SPI 总线通信的可视化有助于故障排除，也可以很容易
123 地保存。SPI 数据用时间戳记录，从而可以导入和导出数据。

 ■ API-ANSI-C（包含在包装盒中）
 ■ LabVIEW Lib（可选） 

SPI 模拟器 

 ■ 简化传感器技术的开发  ■ SPI 软件中的可视化 /分析工具  ■ 具备测试和模拟功能

模拟器具备 ECU/ 传感器 /监听三种仿真模式，可生成对应仿真的数据，同时可记录 ECU 与传感器间的总线数据
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模拟器具备 ECU/ 传感器 /监听三种仿真模式，可生成对应仿真的数据，同时可记录 ECU 与传感器间的总线数据

工作 
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用于读取和仿真 SPI 标准数据的接口盒 ,
快速轻松读取数据，仿真数据也可用于主动干预该过程

123 保存。SENT 数据用时间戳记录，因此可以导入和导出数据。
 ■ API-ANSI-C（包含在包装盒中）
 ■ LabVIEW Lib（可选）
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规格参数 
 ■ 提供USB 2.0 接口以及用于控制单元和传感器的连接接口
 ■ 通过外部插头电源装置供电
 ■ 与 Windows-10+11，Microsoft .NET Framework 2.0， Linux       

123 （ 仅API，无GUI ）系统兼容
 ■ 支持以 3Ms/s 的速度记录DSI3 电压和电流
 ■ 支持以.csv文件（ Excel ）和 .tdms 文件（ NI ）格式导出数据
 ■ tBit 为 8 μs，tChip 为 2,7-10 μs
 ■ 支持符合DSI3规范的所有工作模式

DSI3 模拟器
分布式系统接口 – Simulyzer （ 简称：DSI-Simulyzer ），用于读取和
仿真DSI3标准数据的接口盒，快速轻松读取数据，仿真数据也可用于
主动干预该过程

 ■ 简化传感器技术的开发  ■ DSI 软件中的可视化 /分析工具  ■ 具备测试和模拟功能

软件 
 ■ 标准 Windows GUI 应用程序（可选）：特定于协议的 GUI 应用

123 程序提供了广泛的设置，从信号定义、波特率和错误检测到触
123 发事件。DSI 总线通信的可视化有助于故障排除，并且还可轻松
123 保存。DSI 数据用时间戳记录，因此可以导入和导出数据

 ■ API-ANSI-C（包含在包装盒中）
 ■ LabVIEW Lib（可选）
 ■ 传感器仿真

        - 标准 DSI3      - 一个通道上最多 6 个超声波传感器      
       - 自定义协议 

SQUIB 盒 

规格参数 
 ■ 提供USB 2.0 接口以及用于控制单元和传感器的连接接口
 ■ 通过外部插头电源装置供电
 ■ 与 Windows-10+11，Microsoft .NET Framework 2.0，Linux（ 仅API，无GUI ）

123系统兼容
 ■ 以 100 kS/s 的速度记录电压和电流通过API导出数据

软件
 ■ 标准 Windows GUl 应用程序
 ■ API-ANSI-C（包含在包装盒中）
 ■ LabVIEW Lib（可选）

 ■ 电压和电流的测量和记录  ■ 可用于硬件在环测量

模拟器具备 ECU/ 传感器 /监听三种仿真模式，可生成对应仿真的数据，同时可记录 ECU 与传感器间的总线数据

工作 
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用于检查安全气囊控制单元展开机制的爆管盒，
SQUIB 盒允许在释放过程中记录电压和电流
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模拟器 -RT系统
与 Simulyzer 系列的其他产品一样，Simulyzer 机箱（Simulyzer-RT）
支持传感器通信的采集、记录和仿真。除了标准版本外，虹科 Seskion
还提供修改版本以及针对特殊测量要求的高级硬件和软件解决方案。

 ■ 接口：1 个千兆网络
 ■ 电源：100-250 V AC（电源插头 100-250 V AC）
 ■ 兼容系统：与 Windows-10+11、Microsoft .NET Framework 

2.0、  Linux（仅限 API，无 GUI）

Simulyzer-RT系统 

提供的所有机箱均在 19 英寸系统中实现，插入式卡设计为 
160x100mm 格式（欧洲格式）的卡。除了我们专门开发的 CPU 卡外，
我们还提供 PWR-ANA 卡，该卡在功率要求增加的情况下提供电源电压
并测量传感器电流。对于传感器接口，还提供 PSI5、SPI、SENT、DIO 
和 CAN 插件卡： 

 ■ CPU-2： 基本卡，具有多达 7 个 “紧凑型 PCI 串行” 输入 / 输出
卡的总线连接、作系统、大容量存储、网络和 USB 接口 PWR-
ANA-1：8 x 模拟功率，提供 8 个传感器的可调单电源，可精确测
量电源电压和电流提供额外的 8×3 通用模拟输入

 ■ PSI5-ECU-1：8 x PSI5 外设卡
 ■ DIO-2 的： 具有 48 个数字 IO 的数字 IO 卡，例如用于 4 个 SPI 接

口，每个接口有 4 个芯片选择

 ■ 解读车辆行为  ■ 有限范围的传感器技术  ■ 模拟测量情况

规格参数

 ■ SENT：ECU 或 PASSIVE 模式下的 36 个独立 SENT 通道，
带 MUX 选项

 ■ CAN-2：8 个 CAN，带有用于 ECU 或传感器模式的固
 ■ PWR-ANA-1：8 x 模拟功率，提供 8 个传感器的可调单电源，

可精确测量电源电压和电流提供额外的 8×3 通用模拟输入 
PSI5-ECU-1：8 x PSI5 外设卡

 ■ DIO-2 的： 具有 48 个数字 IO 的数字 IO 卡，例如用于 4 个 
SPI 接口，每个接口有 4 个芯片选择

 ■ SENT：ECU 或 PASSIVE 模式下的 36 个独立 SENT 通道，
带 MUX 选项

 ■ CAN-2：8 个 CAN，带有用于 ECU 或传感器模式的固件

 ■ 插槽：用于 2/7/10 个外设插槽的机箱
 ■ 数据导出：.csv 文件 （Excel） 和 .tdms 文件 （NI）
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应用案例

安全气囊 ECU的 HiL仿真
要为安全气囊控制单元生成完整的 HIL 仿真，必须连接控制
单元的内部加速度传感器信号（SPI）和外围加速度和压力传
感器信号（PSI5）。

此外，还可以使用 SQUIB 盒测量和分析点火正时。此外，通
过 USB 端口 / 网络连接到模拟器的 PC 系统用于数据处理。 

硬件在环仿真 (HiL) 
在 HIL 应用中，多个模拟器盒被连接和同步。不同类型的
传感器可以针对安全气囊系统中的 ECU 生成同步数据流，
并使用传感器仿真工具进行评估。 
HIL 应用是传感器仿真的扩展。多个甚至不同的仿真器盒
被连接和同步。例如，通过这种方式，可以同步属于安全
气囊系统的所有不同类型的传感器，以生成针对 ECU 的
数据流。

通常，多达 6 个或更多 PSI5 模拟器与多个 SPI 模拟器一起运
行。为了进行协调，有一个上级配置，它决定了哪个模拟器使
用哪些信号迹线，以及哪些详细配置将与总线参数一起使用。
通过使用上级配置，API 的操作非常简单。还可以对传感器
信号进行连续控制。
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