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高度测量（HMS）系统整合器

HMS Integrator
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高度测量系统（HMS）整合器

一、HMS整合器接口总览：

1. 4 个 HMS传感器接口；

2. 电源接口；

3. 以太网接口；

4. CAN 总线接口（支持 CAN/CAN FD）。

二、HMS整合器应用场景：

1. 高度测量：

单个 HMS传感器相对于地面的绝对高度，数据始终在线，不受其它应用模式影响。

传感器数量 1个

安装方式 参考单轴角度测量

输出信号 高度

与OMS 7联用 支持平滑处理且计算量小

2. 动态外倾角（Camber angle）测量：

两个 HMS传感器通过特殊支架安装在同一车轮上。可实时计算车轮相对于地面的外倾角。

一个整合器最多支持两个外倾角测量系统（双轴同步测量）。

传感器数量 1×2（单轴）或 2×2（双轴）

安装方式 1. 左右对称布置，可平行于可选的OMS7 系统，结构类似

Kistler 方案。
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2. 支持带/不带 OMS7 两种模式；单传感器斜置，可延长

基线、减小力臂，需要进行实车验证

设置方法 可仅输入左右距离；也可同时输入距离与安装角；亦可直接

选用内置参数的支架型号

输出信号 外倾角

传感器自身高度

虚拟点高度 POI 1（车轴中心）

双系统时差分外倾角

与OMS 7联用 支持 IMU平滑处理，支持道路坡度计算

特殊场景补充：摩托车动态外倾角

传感器数量 1×2（单轴）

安装方式 斜置式支架。两传感器均带倾角安装，并与 OMS7 传感器

共架。

设置方法 支持手动输入参数或直接调用已存储的支架参数

输出信号 外倾角

虚拟点高度 POI 1（车轴中心）
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组合方案 OMS Race ECU + OMS7 传感器

选配功能 基于光学的横向速度修正

3. 单轴角度（俯仰角或侧倾角）测量：

两个 HMS传感器沿一条直线安装，同时必须输入它们之间的距离。

可实时计算相对于地面的一个俯仰角或侧倾角。

4. 俯仰角与侧倾角（三传感器）：

三个 HMS传感器任意非共线布置，无需专用支架，需要输入各传感器的坐标。

可实时计算车辆相对于地面的俯仰角和侧倾角，并且可以模拟计算车辆任意点的一个或多个

高度（需输入坐标）。

可与 OMS7 系统集成，用于计算道路坡度。
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5. 俯仰角与侧倾角（四传感器）：

四个 HMS传感器呈“H”型分布安装在车辆上，需要输入各传感器的坐标。

可同时计算一个俯仰角和两个侧倾角信号。

传感器数量 2个（仅俯仰或仅侧倾）

3个（俯仰+侧倾）

4个（冗余解算，自动修正，精度提升）

安装方式 1. 可直接集成于 OMS7 支架；也可独立安装

2. 顶板方案：简易吸盘/磁铁（需强度验证）

3. 角度系统，三传感器呈固定空间夹角，出厂已标定；即

插即用，但必须实车验证

设置方法 自由布置，仅需输入各传感器 X、Y 坐标；若用角度系统，

则直接选择对应支架型号，无需现场标定

输出信号 俯仰角（Pitch）

侧倾角（Roll）

各传感器自身高度

虚拟点高度 POI（最多 5 个）

与OMS 7联用 支持 IMU平滑处理，支持道路坡度计算
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6. 扭转角测量

四个 HMS传感器呈“H”型分布安装在车辆上，需要输入各传感器的坐标。可用于测量卡车

与挂车之间的扭转参数。

传感器数量 4个（冗余解算，自动修正，精度提升）

安装方式 同“俯仰与侧倾”方案

设置方法 自由布置，输入各传感器 X、Y 坐标；每 2 个编为一组（前

/后或左/右）

输出信号 俯仰角（Pitch）

双侧倾角（2×Roll）

侧倾差值（即扭转角）

各传感器高度

后续新增场景、功能持续扩展。
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三、技术参数

高度传感器HMS

项目 参数

工作范围 30-550 mm

接口类型 数字 IO-Link

有效量程 参见传感器规格；斜置系统会减小

测量频率 最大 1 kHz

信号延迟 可变，与技术相关；尽量靠近 OMS7 / OMS Race

供电 10~36 V

功耗 约 2 W（12 V 供电）

环境条件 存储：-40 … 85 °C；

工作：-25 … 50 °C

防护等级 IP40（摩托车版可选 IP65/IP68）
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四、接口规格

接口类型 说明

CAN接口 2.0B，光电隔离，支持 CAN FD

独立节点数 2 路：1×用户端，1×OMS 系统

波特率 125 / 250 / 500 / 1 000 kBaud

终端电阻 可切换

以太网接口 光电隔离，用于参数配置与测量数据输出

配置方式 Web 界面

数据协议 TCP/IP（具体协议可选择）

USB 接口 无

IO 输入接口 标准 TTL 输入（预留 Sync 功能，仅有限支持）

可选：同步信号通过以太网插头引入（替代 USB）

IO 输出接口 无模拟输出

供电接口 与OMS7 相同

传感器 4路 Yamaichi 传感器 尺寸 09
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五、功能特性

类别 说明

运行安全 参数内置授权密钥，不可直接替换为 Baumer 传感器

应用 功能已集成于内部

OLED显示 不可用

UPS 服务 不可用

激光开/关控制 可用

传感器识别 支持

连接 OMS7 ECU 直接对接：OMS CAN2 → HMS OMS CAN

连接 OMS Race ECU OMS CAN FD → HMS OMS CAN

HMS需同时转发 OMS Race 数据（数据转发功能已确认

可用）
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